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4.2.6.1 (AC)
, ) 4.2.6.1

¢ = ——
- LOAD
) o Loty
oS
ol e—
1 I
% TINg" [ BT,
I 11 LT
1X1-8 W"
4.2.6.1
[P N O O ) CT
CT, N
U,. Ug. Ug , 100/+/3V;
1X10 ) .
) 1A. 5A ) )
4.2.6.2 AD (AD)
PSL 603
4.2.6.3 (CPU1. CPU2)
) 32 )
) N o ) CPU
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’ , CPU1

COVOURWNE

POoO000000000009

[0C0000000000000

; CPU2 .
CPU )
3
CPU1
O]
1[0
rimyte}
30|0
4100 A
500 B
6|0
7|00
1 imite}
9 ||Of| com
Lo
llDOK
2|0
13DOK
L4110
O]
<
o]
4.2.6.2 CPU
CPU1
3X01 : )
3X02 : )
3X03 : ,
3X04 : A,
3X05 : B,
3X06 : )
3X09 : COM, .
CPU2
4X01 : )
4X02 : )
4X03 M I ’ I

4X04 : m , Il




4X05 : , ) I I\
, | Il o
4X09 : COM, o
4.2.6.4 COM (COM>

6X12

6 + Z—
CoM
o 6x13 | |
- Z( '/‘_7;/7
+

GPS -

6X12

* GPS+ o |
E f
6x13 | |
e o GPS- & o—

Boo~NouswnE

4.2.6.3 COM GPS
COM . . RS-485
: (RS-232) , IEC60870—5—103 94
COM

6X01  : 1TWJA, 1 A .

6X02  : 1TWJB, 1 B .

6X03 . 1TWJC, 1 C .

6X04  : 2TWJA, 2 A .

6X05  : 2TWJB, 2 B .

6X06  : 2TWJC, 2 C .

6X07  : 1 1 : .

6X08 : 2 ,2 , o
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4.2.

4.2.

4.2.

4.2.

4.2.

6X09

6X11 : COM, o
6X12~6X13 : GPS , 6X12
6X15~6X18 RS-485 o
A, )
B,
6.5 (POWER>
PSL 603
6.6 (TRIP1,TRIP2)
PSL 603
6.7 (SIGNAL)
PSL 603
6.9 (DTRIP)
PSL 603
6.10 CMMT)

PSL 603

» 6X13
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5

5.1 PSL603(A. C. D. AS)

5.1.1 PSL603(A. C. D. AS) (
1 0000-FFFF
2 0000-FFFF
3 0.02~5 A
4 104 0.05~200 A
5 ICD 0.0~40 A
6 10CD 0.0~40 A
7 et 0.025~40
8 0.0~200 Q
9 0.0~200 Q
10 —4~+4
11 —4~+4
5.1.2
0
15
14 |cT 1A cT 5A
13
12
11
10
9
8 PCM
7 0
6
5 |cT cT
4 et cT
3
2
1. 0 00
5.1.3
1 0
15
14-0 0




5.2 PSL603. 603A

5-2-1 PSL603. 603A

1 1 KG1 0000~ FFFF

2 2 KG2 0000~FFFF

3 3 KG3 0000~ FFFF

4 1QD 0.05~200.0 A
5 b 7D 45.0~90.0

6 RL 0~200.0 Q
7 KR -4.00~4.00

8 KX -4.00~4.00

9 I ZX1 0~200.0 Q
10 I ZX2 0~200.0 Q
11 [T ZX3 0~200.0 Q
12 I X1 0~0.1 s
13 I TX2 0.1~100.0 S
14 il TX3 0.1~100.0 s
15 I ZD1 0~200.0 Q
16 I ZD2 0~200.0 Q
17 il ZD3 0~200.0 Q
18 I D1 0~0.1 s
19 I TD2 0.1~100.0 s
20 [T TD3 0.1~100.0 s
21 | 101 0.05~200.0 A
22 I 102 0.05~200.0 A
23 [T 103 0.05~200.0 A
24 IV 104 0.05~200.0 A
25 10JS 0.05~200.0 A
26 | PT 10DX 0.05~200.0 A
27 | TO1 0~100.0 S
28 I T02 0~100.0 s
29 il TO3 0.1~100.0 S
30 IV TO4 0.1~100.0 S
31 TOJS 0.06~100.0 S
32 | PT TODX 0~100.0 S
33 | PT I1DX 0.05~200.0 A
34 | PT TDX 0~100.0 S
35 DBL 0.1~500.0 km/ Q@
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5-2-2 PSL603. 603A

0

CT

1A

CT 5A

Il

Il

II1

II1

II1

II1

il

il

Il

Il

Ir. 11

Ir. 11

OR[N Wlh|lOI|OO|N]|©]|©O©

5-2-3 PSL603. 603A

0

uo

uo 10

II

II

PT

PT

PT

PT

III

III

II

II

III

III

II

II

O|lFR,|INIWlR|lOI|O|N] | O
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5-2-4 PSL603. 603A

0
15 I
14-12 000
11-4 0000 00
3-2 00
1 I\Y I\Y
0 I\Y I\Y
5.3 PSL603(C)
PSL603 , PSL603A o
5-3-1
1 KG 0~FFFF
2 1QD 0.05~200
3 104 0.05~200
4 uwy 10~100 %
5 $TQ 10~180
6 TiL 0~99.99 s
7 T1S 0~99.99 s
8 T3L 0~99.99 S
9 T3S 0~99.99 S
5-3-2
0
15
14 1A 5A
13
12 0
11~8 0000 0
7~5 000
12 20

Of P N W &
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5.4 PSL603C. 603D

5-3-1 PSL603C. 603D

1 1 KG1 0000~ FFFF

2 2 KG2 0000~ FFFF

3 3 KG3 0000~ FFFF

4 1QD 0.05~200.0 A
5 b 7D 45.0~90.0

6 RL 0~200.0 Q
7 KR -4_.00~4.00

8 KX -4.00~4.00

9 I ZX1 0~200.0 Q
10 11 ZX2 0~200.0 Q
11 il ZX3 0~200.0 Q
12 I X1 0~0.1 S
13 il TX2 0.1~100.0 S
14 il TX3 0.1~100.0 S
15 I ZD1 0~200.0 Q
16 11 ZD2 0~200.0 Q
17 il ZD3 0~200.0 Q
18 I TD1 0~0.1 S
19 il TD2 0.1~100.0 S
20 [T TD3 0.1~100.0 S
21 I 101 0.05~200.0 A
22 11 102 0.05~200.0 A
23 [T 103 0.05~200.0 A
24 IV 104 0.05~200.0 A
25 10JS 0.05~200.0 A
26 | PT 10DX 0.05~200.0 A
27 | T01 0~100.0 S
28 11 T02 0~100.0 S
29 [T T03 0.1~100.0 S
30 IV T04 0.1~100.0 S
31 T0JS 0.06~100.0 S
32 | PT TODX 0~100.0 S
33 | PT I1DX 0.05~200.0 A
34 | PT TDX 0~100.0 S
35 DBL 0.1~500.0 km/ Q
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5-3-2 PSL603C. 603D

0

CT

1A CT

5A

11

11

il

il

il

il

il

il

Il

Il

1. I

I, 11

[

5-3-3 PSL603C. 603D

0

uo

10 uo

10

11

11

PT

PT

PT

PT

il

il

11

11

IV

il

il

11

11

OIRrINW]I~|OI[OO|N]©|©

[

5-3-4 PSL603C. 603D

0

15

|

14-12

000

11-4

0000

00

3-2

00

==

==
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5.5 PSL603AS

5-5-2-1 PSL603AS

1 KG1 0000~FFFF

2 KG2 0000~FFFF

3 KG3 0000~FFFF

4 1QD 0.05~200.0 A
5 bZD 45.0~90.0

6 RL 0~200.0 Q
7 KR -4.00~4.00

8 KX -4_.00~4.00

9 I ZX1 0~200.0 Q
10 I ZX2 0~200.0 Q
11 il ZX3 0~200.0 Q
12 | T>1 0~0.1 S
13 il X2 0.1~100.0 S
14 [T X3 0.1~100.0 S
15 I ZD1 0~200.0 Q
16 I ZD2 0~200.0 Q
17 il ZD3 0~200.0 Q
18 | D1 0~0.1 S
19 il TD2 0.1~100.0 S
20 [T TD3 0.1~100.0 S
21 I 101 0.05~200.0 A
22 il 102 0.05~200.0 A
23 [T 103 0.05~200.0 A
24 I\Y 104 0.05~200.0 A
25 10JS 0.05~200.0 A
26 | PT 10DX 0.05~200.0 A
27 | TO1l 0~100.0 ]
28 il T02 0~100.0 S
29 [T TO3 0.1~100.0 S
30 I\Y TO4 0.1~100.0 S
31 TOJS 0.06~100.0 ]
32 | PT TODX 0~100.0 S
33 | PT 1DX 0.05~200.0 A
34 | PT TDX 0~100.0 ]
35 DBL 0.1~500.0 km/ Q
36 ZFXB 0~200.0 Q
37 XC 0~200.0 Q
38 /4 0~100.0 4
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5-5-2-2 PSL603AS

0

CT 1A

CT

5A

00

II

II

II1

II1

II1

II1

il

il

II

II

Ir. I

I, 11

O, INWlIR~RlOI|OO|(N]|O|©

5-5-2-3 PSL603AS

0

uo 10

uo

10

II

II

PT

PT

PT

PT

III

III

Il

Il

II1

II1

Il

Il

OlRrIN WO |N]J®O|©O©
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5-5-2-4 PSL603AS 3
1 0
15 I |
14-12 000
11-10 00
9 |PT PT
8
7-4 0000 0
3-2 00
1 I\Y I\Y
0 I\Y I\Y
5.6
5.6.1 PSL603. 603A
5.6.1.1 PSL603. 603A
PSL603. 603A
1. . CPU
) CPU : CT 1A 0.2A,
CT 5A 1A.
2. I\Y o
3. : ICD
4. : 10CD ,
5. CT CT CT )
) CT = CT CT ) CT
1200: 1, CT 750: 5, CT = 750 / 1200 =0.625. CT
6. , 100
7- KR‘ Kx
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Z1

10.
11.

12.

13.

14.

15.

16.

I& _ Z0 Zl
3z
’ ZO
1 5 ,
1 14 , CT
) CT
1 3 ,
1 12 ,
, 0 o
1 10. 11 ,
1 9 ,
PCM )
1 8
OO
1 6
1 5

1A 5A:. CT CT
o 1 1A, 0 5A.
1, 0.

PCM 1,

¢ 1, )
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17. 2 5 ,
1,
5.6.1.2 PSL603. 603A

1. 4 ,
CPU s CPU

2 5 ,

3 6 ,
, 1.5

Rzd<<

15
» Rzd
In=5A , Rzd=0.9*Un/(In*1.5)~7.0
In=1A , Rzd=0.9*Un/(In*1.5)=~35.0

b

o I. 1. 11
) I.1I
4 7\ 8 ] Kr S
— X,— X
Kr — R) Rl , Kx — 0 1
3R 3X,
Rl X1 ’ Ro Xo
5. 9~20 , N
( Jo
I = I =
100 .

6. 21~32 ,
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

I

CT o

30km, 11.49Q, Kg :12005,

1 15
1 14
1 10

) 0
1 8.9

)Xl

2

» CT
CT

2

II

I
I

11
I

PT =

1A

.

PT

%1

SA:

1

CT
1A,

PT

DBL=24.12.

(

1)0

(D)
0

D

(D)

)) KPT

CT

PT

PT

I
I

11
11

I
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16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

76

0

b

1

o PT

PT

3\
II

10

11
4 ,

1.
II. III

3U0

3U0

PT

- PT

II

1,

11
II

ur

10:

II

11
I

IT

11

¢ 1), 300

2V

PT
PT
. PT

1, PT
0, PT

0

1,

CT

PT

II

1, 0.

2V,

1, PT
0, PT

- PT



2 9 , PT : 3U0 ( 3U0

), PT » 3U0 )
. PT )
) PT ¢ 0,
( ), PT C .
2 8 1Y c 1, I\

2 7 I : «c 1 ., 11
C o I

2 6 Il C 1,
) C o
) ( 3s)

2 5 , | « 1 .,
) C o
) ( 3s)

2 0~4 , [. II. I, 1V,

1, c 0 ,

3 5 , | «C 1, |
«c o0 ., |

/In | ¢ 0

3 1, N IV )

IV 0.5 , IV ¢ D
IV , IV
3 o , N IV , IV

1.0



lV o s 0-5VO
5.6.1.3 PSL603
PSL603A o

) CPU o
0.2 (1T 1A 0.2A, CT 5A 1A).

b) 3 , ,
CPU s CPU
c) 4 , )
30% .
d) 5 , ,
e) 6 ( ) .
1)) 7 , : ( ) o
(0.65~0.8S). ,
g) 8 s . , “«“ 14
h) 9 s , “ ”
s 108 o
i) 5 , ,
) 13 , )

) TWJIA. TWIB. TWJC )
( ), ) 12S  20S (

, TWJA, TWJB. TWJC
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30~40

b

CPU



[ »”

k) 4 s . “
) 0.75Un,

2

5.6.2 PSL603C. 603D

PSL603C. 603D ) PSL 603.
PSL603C  PSL603 (
1 11 , 603C “
PSL603 ) 5.5.1,
5.6.3 PSL 603AS
PSL 603AS  PSL603A (
1. 37,
) 0.5 o
2. 38
1*Z1zd-1*23>Z210 , Z1zd
MOV
MOV o
3 3 8 ,
1 ) ¢ 0
4 3 9 ,PT

[ »”

2

[

2
.

Z1u
A .
1 , Z1U
, Z1U
1.
PT
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5.7
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PSL603A , 5.5.1,
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